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RIASSUNTO 

Il nostro lavoro offre due contributi per la localizzazione in reti di sensori in grade di 

soddisfare le sfide imposte dai sensori . Il primo è il metodo APPL (Anchor Path Planning 

based Localization) dedicato a reti di sensori statici . Questo metodo prevede l'utilizzo di una 

semplice tecnica della localizzazione che salva notevolmente i costi di localizzazione 

dell'energia attraverso l'uso di un ancoraggio mobile invece di ancoraggi multipli. La sfida 

principale di utilizzare un unico ancoraggio è quello di scegliere un percorso adatto per 

l'ancoraggio il fine di garantire una buona copertura di rete in un tempo di viaggio ottimale e 

una maggiore accuratezza delle stime delle posizioni dei sensori . Per meglio rispondere a 

queste esigenze, abbiamo proposto e studiato tre percorsi di conoscenza "Piazze in spirale" , 

"Spirale di Archimede" e "Onde" . 

Il nostro contributo secondo è costituito dal metodo di localizzazione SDPL (Speed 

and Direction Prediction based Localization) dedicato a reti di sensori mobili . Il suo 

principio si basa sulla previsione della velocità dei sensori e la loro prossima direzione. Si 

utilizza un uni co ancoraggio mobile che muove lungo una traiettoria deterministica. A nostra 

conoscenza, questo è il primo metodo che foroisce un approccio computazionale per il 

posizionamento dei sensori mobile basata su una previsione della velocità e direzione . In 

realtà, predire la velocità futura e la direzione di un sensore permette una migliore valutazione 

della posizione e di ridurre l'errore di stima. 

l risultati della valutazione delle prestazioni dei nostri metodi hanno dimostrato di es si 

offrono una maggiore accuratezza di posizionamento e una copertura della rete molto 

promettente rispetto ad altri metodi concorrenti. 

Parole chiave: Localizzazione, Reti di Sensori, Ancoraggio mobile, Algoritmi Distribuiti. 
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