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Résumeé :

Le travail présenté dans ce mémoire porte sur 1’utilisation de 1’approche multimodéle pour la
détection et le diagnostic de défauts du moteur & courant continu. L’objectif est d’assurer un
fonctionnement acceptable malgré la présence de défauts et ce pour une certaine durée. Ce qui permet de
diminuer le nombre d’arréts non planifiés, d’augmenter la sécurité et d’éviter la détérioration des
équipements. _

Huit modeles correspondant au moteur sain et sept défauts ont été considérés. Ces derniers sont
obtenus en identifiant les parametres du moteur en provoquant ces défauts artificiellement. Ainsi, une
banque de huit contrdleurs a été congue en utlhsant deux techniques de commande : commande par retour
d’état et commande optimale.

Pour détecter et identifier un défaut, la réponse du moteur est comparée a celle de chacun des
modéles prédéfinis. Ce qui permet au superviseur de sélectionner a chaque instant le contrbleur adéquat
correspondant a ’indice de performance minimal. Les résultats obtenus ont montré que cette approche
permet de détecter et d’accommoder tous les défauts étudiés.

Mots clés : _
Approche multimodéle, détection et diagnostic de défauts, moteur & courant continu.

- Abstract

The work presented in this thesis concerns the use of the multiple models approach for the
detection and diagnosis of faults in D.C. motor. The goal is to ensure an acceptable working in spite of
the presence of shortcoming and this for each period. What permits to decrease the number of stops not
planified, to increase the security and to avoid the deterioration of equipments. v

Eight models corresponding to the operational engine and seven defects were considered. These
defects are obtained on identifying the engine’ parameters by causing these defects artificially. . Thus, a
bank of eight controllers has been conceived by using two techniques of control: return of state’ control
and optimal control. To detect and identify a fault, the response of the engine is compared with each of
the model.

What allows the supervisor to select at every instant the adequate controller correspondent to the
minimal performance indication. The results obtained showed that this approach permits to detect and to
accommodate all studied defects.

Key words: -
Multimodel approach, detection and diagnosis of defects, D.C. motor.
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