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Résumé

RESUME
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domaine social et qui contribuent & I’amélioration de notre cadre de vie.
Cependant, il est important, quelque soit le domaine de trouver les algorithmes qui permettent

de faire face aux différentes contraintes et de I’implémenter dans des conditions optimales.

Ce mémoire décrit I’implémentation en temps réel d’un algorithme de détection de véhicules.

Mots clés : réseaux de capteurs, capteurs, aigorithme.
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