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Résumé : 
 

 

De nombreuses applications de réseaux de capteurs sans fil voient actuellement le jour que 
ce soit dans le domaine de la sécurité, de la santé ou encore des maisons intelligentes. Selon 
MIT’s Technology Review, il s’agit de l’une des dix nouvelles technologies qui 
bouleverseront le monde et notre manière de vivre et de travailler.  

Cependant, ces réseaux, tout comme les réseaux ad hoc souffrent de nombreuses 
limitations en termes de performance, du fait du manque d’infrastructure et de la nature du 
média sans fil. Les micro-capteurs sont alimentés par des batteries de petites tailles 
généralement ni rechargeables ni remplaçables. Cette caractéristique limite alors la durée de 
vie du capteur et influe sur le fonctionnement global du réseau. C’est pourquoi, les protocoles 
de routage permettant d’économiser l’énergie occupent, aujourd’hui, un axe important de 
recherche dans ce domaine. 

C’est dans ce but que nous avons proposé d’appliquer la méthode d’optimisation par 
colonie de fourmis au routage des données dans les réseaux de capteurs en vue de prolonger la 
durée de vie du réseau. Cette méthode, inspirée du modèle de recherche collective de 
nourriture, chez les fourmis en particulier, a déjà prouvé son efficacité dans la résolution de 
plusieurs problèmes d’optimisation. 

 

 

Mots clés : 
Réseaux de capteurs, minimisation d’énergie, routage, optimisation par colonie de fourmis. 
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