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A vant propos 

La prédiction du comportement des machines électriques en régime 
transitoire est de plus en plus importante pour les raisons suivantes: 

- la connaissance des contraintes électriques et mécaniques s'impose 
avec l'accroissement des puissances unitaires et massiques; 

l'association avec les convertisseurs statiques de fréquence et 
l'a.utomatisation croissante des processus industriels nécessitent également 
de connaître le comportement des machines électriques en régime 
dynamique, 

Aussi, et en raison de la tendance actuelle d'utiliser de plus en plus 
la modélisation comme outil d'analyse et de supervision, nous avons pensé 
qu'il était opportun d'accorder plus d'importance à cette discipline très utile 
l'n électrotechnique, 

Notre premier souci a été de présenter un ouvragc pédagogique, Le 
second souci, sachant la difficulté de trouver parmi une littérature de plus en 
plus prolifique les renseignements dont on a besoin, a été de fournir une 
abondante documentation concise dans laquelle les étudiants et les 
ingénieurs pourront puiser les éléments nécessaires à la modélisation des 
machines électriques, 

Cet ouvrage est à la fois un cours et un recueil; 
un cours puisqu'il correspond au programme de 

l'enseignement des ingénieurs et des magisters; 
un recueil car il comporte de nombreux exemples de 

modèles, de ,chémas et de résultàts de simulations . destiné à un large 
public, Aussi, une partie importante est constituée des extraits de tra\aux 
qu(' nous avons réal isé avec nos étudiants. 

Notre intention n'etait nullement d'épuiser les sujets indiqués dans la 
table des matières, mais de faire seulement un exposé des principaux 
problèmes s'y attachant, dans le but évident de présenter une méthodologie 
de la modélisation des machines électriques, 

Enfin, faudrait-il se féliciter de l'initiative que prend aujourd'hui 
l'université de Batna en publiant des ouvrages au profit des étudiants en 
espérant atteindre une plus large audience. 
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