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PREFACE 
La résistance des matériaux est une discipline qui s'occupe des calculs 
des éléments de machines et des structures à la résistance et à la 
rigidité Par manque de documentation et pour une meilleure 
assimilation de la théorie de la résistance des matériaux et son 
application avec succés, nous proposons cet ouvrage basé sur notre 
expérience de l'enseignement de cette discipline aux etudiants du tronC 
commun de toutes les specialités et plus généralement à tous ceux qui 
désirent acquérir des connaissances en résistance des materiaux 
Afin de faciliter l'assimilation, cet ouvrage est enrichit d'exercices 
choisis pour une application directe du cours avec solutions détaillées. 
Pour mieux préparer les étudiants au niveau superieur de resistance des 
materiaux . nous avons introduits un complément de la théorie des 
contraintes et les méthodes energitiques de calcul des deplacements 
Enfin. l'ouvrage se termine par des exercices donnés sous forme de 
sujets d'interrogations L'etudiant peut vérifier ses connaissances en les 
resolvants 
Je tiens a remercier vivement M' Dodone. L de L'institut de Genie 
mécanique pour raide qu'il m'a apporté dans l'élaboration de cct 

ouvrage. 
Ainsi Mclle Rouichi L et M' Tiliouine A de l'institut de Genie 
mécanique puissent trouves, ici l'expression de ma profonde gratitude 
d'avoir lu le manuscrit et apporté de nombreuses remarques. 
Ce travail modeste n'est pas exempt d'erreurs. nous serons trés 
reconnaissants pour toutes les remarques et critiques susceptibles 
d'ameliorer le manuel et de l'enrichir. 

K. SEGHIR 
Maitre assistant ( charge de cours) 

Institut de Genie Mecanique Universite de Batna 
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