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AVANT-PROPOS

Ce livre est destiné avant tout aux praticiens, ingénieurs, économistes, physiciens
qui ont besoin de résoudre numériquement des problémes d’optimisation, de minimax,
des jeux i # personnes, des systémes d’équations algébriques. Le cadre topologique
est alors volontairement simple: c’est celui des espaces vectoriels réels de dimension
finie munis de la structure euclidienne. Pour le chercheur ou I'enseignant en. Mathé-
matiques Appliquées, ce cadre n’est pas restrictif puisque la plupart des idées et métho-
des se généralisent assez aisément en dimension infinie et principalement dans les
espaces de Hilbert. Pour résoudre les problémes envisagés une bonne connaissance des.
outils de base de I’Analyse convexe est recommandée; celle-ci est amenée aujourd’hus
4 jouer le réle que I"Analyse linéaire occupait il y a une dizaine d’années. A ce titre,
nous recommanderons les livres de Rockafellar [55] et de Laurent [41].

Signalons aussi qu'un lecteur déja averti du sujet n’aura pas de peine 2 lire séparé-
ment et de fagon indépendante les divers chapitres du livre et ce, dans un ordre qui lui
est propre. Néanmoins, il est indispensable en ce qui concerne les notations et défini-
tions qu’il se reporte aux paragraphes 1.1 du chapitre I, 1 du chapitre I, 1 du chapitre
III et enfin aux remarques 1 et 2 du chapitre IV,

Dans ce livre, on s’est attardé principalement & I’aspect mathématique des choses;
toutefois, dans une annexe consacrée aux applications et suivie d’'une bibliographie
spécifique (la bibliographie générale précédant ’annexe) nous avons tenté, de fagon
succincte, de montrer comment des cas réels issus de différentes disciplines pouvaient se
modéliser en termes d’optimisation.

Je tiens 4 remercier ici pour les nombreux conseils qu’ils ont bien voulu m’a2pporter
pendant la rédaction de ce livre: Monsieur Laurent, Professeur 4 I’Université de
Grenoble, Monsieur Badrikian, Professeur 4 1’Université de Clermont-Ferrand et
toute I'équipe d’Analyse Numérique de Clermont-Ferrand, notamment Messieurs
Correa, Dang Tran Dac, Gourgand, Guillet, Hiriart-Urruty.
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