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R

esume

Le rontage géographique est le paradigme de romtage le plus adéquat aux
environnements fortement dynamiques lels que les réseans vébicularres, grice a
sa simplicité et scalabilité. Dans les protocoles géographiques, un neend source
doit connaitre la position du newd destinataire avant d’envoyer les données.
Pour répondre au besoin de localisation nécessaire pour tout protocole de routage
geographigue, plusienrs approches ont €té proposées pour les réseaux ad hoc
conventionnels (MANETS), mais les caractéristiques inbérentes des réseaux
véhiculaires rendent l'application de ces approches en environnement vébiculaire
une solution non optimale. Pour cette raison, d'autres services de localisation ont
éte proposés pour les réseanx véhiculaires. Ces solutions sont proactives, elles ne
prennent pas en comple la nature dynamigue du trafic routier qui produtt en
conséquence un important overbead dans le résean. Dans cette optigue, nous
proposons un service de localisation réactif nommé ODLS “On-Demand
Location Service” qui utilise les infrastructures routiéres installées aux
intersections pour réaliser sa tache. ODLS vise principalement a améliorer les
performances en overhead, en délais de localisation et, en taux de succes de
localisation. Ainsi, il permet la localisation dans les réseanx a connectivité
intermittente.  Par aillenrs, ODLS ne localise senlement pas le nend
destinataire, mais il offre aussi le chemin qui y méne. Ce chemin peut facilement
étre exploité par un protocole de routage géographique afin de commencer la
transmission de données. Les résultats de simulation ont montré qu’ODLS
offre des performances trés satisfaisantes en termes de taux de localisation et
temps de réponse.

Mots clés: Réseaux véhiculaires, routage géographique,
service de localisation, environnement urbain, V2V, V2I
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