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RESUME :

Dans ce travail, on a étudié les méthodes de modélisation et
de contrdle des systémes non linéaires avec réseaux de neurones.
Les capacités d'approximation et de généralisation sont
utilisées pour la modélisation du comportement dynamique direct
et inverse des systémes non linéaires.
En suite, on a présentéd les structures de base du contr8le
neuronal dans lesquelles le contrfleur neuronal est capable de

 générer les commandes convenables. Cette habilité est acquise

pendant la phase d'apprentissage.

Les définitions et les concepts de base sont introduits et les
problémes non résolus sont aussi exposés.

Plusieurs exemples de simulation sont utilisés pour démontrer
l'efficacité des technique d'identification et de contrdle a base
des réseaux de neurones.

Mots c¢lés: théorie de contrble, . systémes non linéaires,
modélisation, identification, réseaux de neurones, contréls

neuronal .

ABSTRACT :

This dissertation focuses on the promise of neural networks in

the realm of modelling, identification and control of nonlinear

systems.

Approximation and generalization possibilities of neural
networks are used for direct and inverse modelling of nonlineax
systems.

Neural control structures in which a controller is able to
generate suitable control sequences are also studied. This
ability is acquired during training phase.

Basic concepts and definitions are introduced and theoretical
questions which have to be addressed are also described.

Several simulation examples are used to demonstrate the
efficiency of identification and control techniques based neural
networks.

!Keywords : control theory, nonlinear systems, modelling,
"identification, neural networks, neurocontrol.
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