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Résume

Nous nous sommes intéressé dans ce travail a l'allocation statique dans les systémes
distribués telles que les tdches sont soumises a des contraintes de précédences. Dans ce cadre
il est nécessaire de supposer que tous les scénarios d’exécution permettent de satisfaire les
contraintes temporelles tout en minimisant le coiit et la taille de 1'architecture matérielle
aussi bien qu’une meilleure utilisation de ses ressources. Dans ce probléme d'allocation de
ressources (placement et ordonnancement), connu comme un probléme NP-complet, la
satisfaction des critéres citées peut étre contradictoire. Pour la résolution de ce probléme
nous proposons, dans ce travail, un systéme multi-agents générique qui constitue une
composante dynamique couplé avec une heuristique statigue d’ordonnancement afin
d’intégrer le critére d’équilibrage de charge. Ainsi le besoin d’un modéle dynamique nous est
apparu en considérant les heuristiques basées sur du * list scheduling’ notamment celle
considérée dans la méthodologie AAA (Algorithme Adéquation Architecture). Nous avons
réalisé une analyse expérimentale sous l'environnmement de programmation paralléle

PVM (Parallel Virtual Machine) pour mettre en ceuvre et montrer l'intérét de notre méthode.
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