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RÉSUMÉ  

Beaucoup de solutions ont été développées pour le routage des informations dans 
les réseaux ad hoc. Toutefois, peu d’entre elles sont efficaces lorsque la topologie est 
très dynamique. En effet, la construction d’une table de routage, la découverte et le 
maintien d’un chemin ou la localisation d’un nœud est un grand défi lorsque la 
mobilité est forte. Actuellement ce sujet attire l’attention de plusieurs groupes de 
recherche notamment ceux qui s’intéressent aux réseaux de véhicule (VANET), un 
cas particulier des réseaux dynamiques. Les VANET permettront d’améliorer la 
sécurité routière et de développer de nouveaux services aux conducteurs ou 
passagers comme l’accès à Internet par exemple. 

Dans cette thèse, nous présentons une nouvelle approche pour le routage dans les 
réseaux très dynamiques en s’appuyant sur les conditions de communication. Au 
lieu de transporter des adresses (ou positions), un message englobant certaines 
informations est envoyé, à certaines conditions pour assurer une durabilité des liens 
optimale entre les nœuds d’un tel réseau. 

 

 

Mots clés : Réseaux véhiculaires ad hoc, Environnement urbain et dispersés, 
Communications inter-véhiculaire, Relais multipoints, Routage Multi-sauts, 
Evaluation de performances. 
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