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Résumé

De nos jours, l'utilisation de I'échographie a envahi les milieux cliniques a des fins
diagnostiques et thérapeutiques. Cette technique d’investigation du corps humain a caractére non
invasif, utilise les systémes relatifs a la transformation d'énergie €électrique en énergie acoustique.

Les sondes échographiques susceptibles de permettre 1’émission et la réception des ondes
ultrasonores de fréquences élevées (de l'ordre de mégahertz) sont congues a base de matériaux
piézoélectriques. Dans notre travail, on s’intéresse 4 la détection et génération des ondes de
volume dans les structures piézoélectriques afin de cerner les techniques de productions des ondes

ultrasonores utilisées dans le domaine médical.

Une méthode de caractérisation tissulaire est ensuite développée de maniére a acquérir a la
sortie d’un échographe les signaux radio fréquence (RF) rétrodiffusés par les tissus (les échos)
ainsi que les courbes d’intensité et du maximum de pression. Pour cela en s’est basé sur la
visualisation de microdiffuseur (microréflecteur) disposé dans une structure de simulation. Cette
étude peut étre complémentaire a 1’élastographie, qui est une technique d'imagerie fondée sur le

principe de production des images de la distribution de ’élasticité des tissus mous.
Abstract

Nowadays, the use of echography invaded the clinical mediums at diagnostic and
therapeutic ends. This technique of investigation of the human body in noninvasive matter uses
the systems relating to the electric energy conversion into acoustic energy. The echographic
probes likely to allow the emission and the reception of the ultrasonic waves of high frequencies
(about megahertz) are conceived containing piezoelectric materials. In this context, the study of
detection and the generation of the waves of volume in the piezoelectric structures were our prime
objective in order to determine the techniques of productions of the ultrasonic waves used in the
medical field.

A method of characterization tissue is then developed. So as to acquire, at the exit of an
echograph, the signals radio operator frequency (RF) retrodiffused by the fabrics (echoes) and the
curves of intensity and the maximum of pressure, while basing themselves on the visualization of
microdiffusor (microreflector) laid out in a structure of simulation. This study can be
complementary to the elastography which is a technique of imagery based on the principle of
producing images of the distribution of the elasticity of soft fabrics.
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