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Résumé
Dans ce mémoire, on a établi plusieurs résultats de contrôlabilité exacte

frontière pour un système couplé composé de deux équations de Schrödinger
générales définies sur un ouvert borné Ω ⊂ Rn(n ≥ 2) de frontière lisse Γ,
en adoptant l’approche développée par Triggiani et Yao [14] qui utilise les
ingrédients suivants :

. Méthodes de la géométrie riemannienne.

. Estimations de Carleman.

. Analyse micro- locale.

Mots clés : équations de Schrödinger, contrôlabilité exacte, contrôle
frontière, estimations de Carleman, variété riemannienne.
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