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Résumé :

Ce travail a pour but I’é¢tude de la régulation de la vitesse par des régulateurs
classiques et structure variables d’une machine asynchrone a double étoile alimentée par
convertisseur AC/AC et commandée par la technique du flux orienté. Pour cela, nous avons
mod¢lisé la machine asynchrone double étoile, et le convertisseur matriciel. Afin d’obtenir
I’amplitude et la fréquence de la tension désirée, nous avons utilisé deux stratégies de
commande du convertisseur matriciel, la stratégie de modulation a trois intervalles, la
stratégie de modulation par l’injection de I’harmonique trois. Et enfin, pour une étude
comparative, les régulateurs PI, IP et a structures variables sont proposés.

Mots clés :

Machine asynchrone double étoile, Convertisseurs matriciels, Stratégie de
modulation a trois intervalles, Stratégie de modulation subharmonique, Régulateurs PI,
Régulateurs IP, Régulateurs par mode glissant.

Abstract :

The purpose of this work is the study of the regulation speed by traditional
regulators and to variable structures of an asynchronous machine with double star supplied
with converter AC/AC using direct field oriented control. For that, we modelled the
asynchronous machine double star, and the matrix converter. In order to obtain the amplitude
and the frequency of the wished tension, we used two strategies of ordering of the matrix
converter, the strategy of modulation with three intervals, and the strategy modulation by the
injection of the harmonic three. And finally, for a comparative study, regulators PI, IP and
with variable structures are proposed.

Key Words:
Asynchronous machine double star, Matrix converters, Strategy of PWM with

three intervals , Strategy of sub harmonic modulation, Regulators PI, Regulators IP,
Regulators by sliding mode.
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