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The developpement of new algorithms and more sophisticated hardware is making it
possible to apply digital signal processing to the field of digital communication. Several algorithms
are available with different characteristics in terms of steady state error, speed of convergence,
computational complexity, and circuit complexity.

In this study we are concerned with far echo cancelling. Due to the important delay in this
type of echo, time delay estimation is necessary for echo path modelling. We present two
approches to solve this problem. The first one estimates the time delay and the echo filter
coefficients separately, we propose to apply new discrete estimators of the delay already used in
array signal processing. Whereas the second one uses a recently developed algorithm that
estimates jointly the time delay and the echo filter coefficients, we propose also to apply in this
case a new technique of numerical stabilization. Further, since the echo environnement is
generally non stationnary and unknown, adaptive algorithms are indispensible in the estimation
process.

La mise au point d’algorithmes nouveaux et la disponibilité de composants plus complexes
permet d'appliquer le traitement numérique du signal au domaine des télécommunications. Les
algorithmes dont on dispose aujourd’hui offrent diverses caractéristiques de vitesse de
convergence, taux d’erreur en régime établi, complexité de calcul et de réalisation physique.

Cette étude concerme Pannulation d’écho lointain. Vu l'importance du retard dans ce type
d'écho, I'estimation du temps de retard est nécessaire pour la modélisation du chemin de I'écho
distant. Nous présentons deux approches pour résoudre ce probléme. Dans la premiére, nous
estimons le retard et les coefficients du fiiire de 'écho séparément, nous proposons d’appliquer
de nouveaux estimateurs discrets du retard emprunté aux techniques du traitement d’antennes .
Alors que dans la seconde qui utilise un algorithme récemment développé, estime conjointement
le retard et la réponse impulsionnelle du chemin de I'écho, aussi nous proposons d’appliquer une
nouvelle technique de stabilisation numérique. De plus, tant que I'environnement de I'écho est
généralement non stationnaire etinconnu , les algorithmes adaptatifs sont indispensables dans
ce processus d’estimation.
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