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Résumé  
 
 

L’analyse du mouvement présente un intérêt majeur en vision par ordinateur étant donné 

le champ des applications possibles ( contrôle du trafic routier, guidage de robot, compression 

de séquences d’images, diagnostic médical …) .Traditionnellement , cette analyse englobe 

quatre aspects principaux : estimation du mouvement , détection du mouvement , segmentation 

du mouvement et interprétation du mouvement. L’approche multi-échelles trouve de plus en plus 

d’applications dans l’analyse du mouvement d’une séquence d’images . Donc,nous allons 

montrer l’intérêt de cette approche pour l’estimation  du mouvement dans notre ce travail .Selon 

le plan de travail proposé ,une étude bibliographique nous a permis de faire la synthèse des  

méthodes existantes dans le domaine d’ estimation du mouvement et d’en comprendre les 

intérêts . Ensuite , nous avons  développé un logiciel sous MATLAB mettant en œuvre l’approche 

multi-échelles basée sur la transformée en ondelettes  aux bases théoriques solides ; d’une part  

nous l’avons  associée  à la méthode différentielle de Horn & Schunck  , et d’autre part , nous 

l’avons associée  à la méthode de block-matching .Les deux méthodes ainsi développées sont  

appliquées à des séquences d’images  synthétiques et réelles .Les résultats prouvent un gain en 

précision significatif comparés à ceux obtenus par une approche multi-résolutions classique, 

tout en conservant une grande rapidité de traitement. Afin d’être plus proche de la réalité , nous 

avons présenté  enfin la mise en œuvre matérielle de l’algorithme d’estimation multi-échelles du 

mouvement(BMH) sur une carte de traitement d’images à base d’un DSP «TMS320C6711» 

disponible au niveau du laboratoire de recherche LESIA 

 

Mots-Clés : Estimation du mouvement , multi-échelles , méthode block matching , méthode de 

Horn & Schunck , transformée en ondelettes, DSP. 
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  ملخص

 ii

  مـلـخـص
 

مما لا شك فيه أن تحليل الحركة في سلاسل الصورة تعد من  أهـم مجـالات الرؤيـة                   

التحكم في حركة الإنسان    -مراقبة إشارة المرور الضوئية   (حيث تتعدد استعمالاتها    ، بالحاسوب  

و حسب التقسيم التقليـدي نجـدها       ، ...)  التشخيص الطبي    – ضغط سلاسل الصورة     –الآلي  

تقطـع الحركـة و تفـسير    –اكتشاف الحركة –تقدير الحركة : جالات رئيسية تتضمن أربعة م  

إن تقنية تعدد السلم فرضت وجودها يوما بعد يوم فـي تحليـل             .الحركة في سلاسل الصورة     

لهذا جاء عملنا ليظهر مدى نجاعة و كفاءة هذه التقنية في تقدير حركة             ، حركة سلاسل الصور    

العمل المتبع كانت لنا أولا دراسة المراجع المتعلقة بهذا         و من خلال مخطط     . سلاسل الصورة   

و التي مكنتنا من عرض مختلف طرق تقدير الحركة و فهم حدودها و من ثم صممنا                ، المجال  

و ، المتطورة  يتضمن تحويل الصورة بواسطة الموجة الصغيرة  ' MATLAB 'برنامج  بلغة 

بحيث في المرة الأولى أشركناها مع      ، تعمالها   و سهولة اس   يالتي تتميز بصلابة أساسها النظر    

و في المرة الثانية أشركناها مع طريقـة   ' ، Horn & schunk'طريقة تقدير الحركة التفاضلية 

بحيث كانت  ، الطريقتين طبقت على سلاسل الصورة الاصطناعية و الحقيقية         .'الكتل المتجانسة '

بالمقارنة مع النتائج المتحصل عليها من      )دقة(النتائج المتحصل عليها تبرهن و تثبت كسب هام         

مع توفير سرعة فائقة في المعالجة خاصة باستعمال معـالج          ، طرف السلم المتعدد الكلاسيكية     

   . LESIAعلى مستوى مخبر البحث الموجود  «DSP «TMS320C6711الإشارة الرقمية 

–طريقة هـون و شـان       –كتل المتجانسة   طريقة ال -تعدد السلم  – تقدير الحركة   : كلمات مفاتيح           

  .DSP-الموجة الصغيرة – سلاسل الصورة
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