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RESUME

L'exploitation des images satcllitaires a naturellement conduit 4 lcs partitionner en
régions distinctes. Ceci c'est avéré indispensable pour pouvoir reconnaitre les
cultures. effectuer la prospection géologique ¢t miniére ou fairc le suivi des
végétations. Ce sont les techniques de la classtfication automatique qui furcnt
d'abord appliquées aux images satellitaires. Ensuite, ce fut le tour des techniques de
scgmentation d'étre appliqués d ces images. En utilisant 1'outif de la morphologie
mathématique. nous ¢tudions ces deux types de techniques. En se plagant dans le
cas non supervisé ¢t en appliquant les transformations de la morphologie binaire.
nous essavons dans un premier temps dc détecter les régions modales dans un
¢chantillon de données généré artificiclement. Ce qui consiste en l'application de la
morphologic mathématique aux classifications automatiques. Dans un deuxiéme
temps nous appliquons la morphologie mathématique 4 niveaux de gris ¢t binaire
pour cffcctuer une détection de contours fermés. Nous proposons ensuile une
nouvelle approche de segmentation basée sur la combinaison entre la morphologic
mathématique ¢t la prétopologic mathématique. Nous proposons d appliquer la
prétopologie mathématique pour effectuer un marquage des points appartcnant 3 des
lignes de crétes afin de pouvoir adapter les transformations morphologiques a la
structure topologique locale du point considéré. L'application de la morphologic
mathématique cn classification automatique a é1é testée sur des échantillons génércs
artificiclement. Quant a la combinaison dc la morphologic mathématique et la
prétopologie mathématique. nous P'appliquons d des images satellitaires (SPOT).

Mots clés : Télédétection. Classification automatique. traitement d'images et
scgmentation,  morphologic  mathématique.  prétopologic  mathématique.
Discrétisation.

ABSTRACT

While using images of satellites. we naturally try to partition them into different
rcgions. This was indispensablc to recognise culturcs, making geological
prospecting or studyving the evolution of vegetables. The techniques of automatic
classification were firstly applied to these images. then segmentation techniques
were also applied. While using mathematical morphology tools. we study these
two techniques. First, we use binary mathematical morphology to detect modal
regions of distributions artificially generated. within the case of unsuperviscd
classification. Then, we suggest a new approach of segmentation based on
combination of grev scale morphology to mathematical pretopology. We propose the
use of mathematical pretopology to have knowledge on the local topology of the
pixels. so we can adapt the morphological operator. The results are closed contours
repiesenting the different regions of the image. In cluster analysis. we tesied our
approach on antificially generated data and in image segmentation we tested the new
approach on spatial images (SPOT).

Key words : Teledetection. Automatic classification. image processing and
segmentation. mathematical morphology. mathematical pretopology. discretisation.





