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Abstract

i
j

The main objective of this work is the design and implementation of a FPGA intcgrated circuit for classification
of thg cardiac arrhythmia’s, through the usc of the ncural network approach.

In order to deal with a wide varicty of arrhythmia’s, we proposc a classificr, which is composcd of two cascaded
sub classificrs: a morphological sub classificr and a temporal onc. To carry out the classification task, we usc the
back propagation algorithm (RPG). The work is divided in two parts: a soflwarc part and a hardware part. The
csscntial task of the softwarc part is to carry out the training of the classificr. For that, a program has becn
developed using the C language. In the hardware part, we consider implementation of the generalization phase of

gradient (RPG). Le travail cst divisé cn dcux partics : unc partic soflwarc et une partie hardware. La partic
soflwarc a pour tachc cssenticlle de réaliser I’apprentissage du classificatcur. Pour ccla un programme a éié
développé en utilisant le langage C. Dans la partic hardwarc nous considérons ’implémentation de la phase de
géndralisation de I'algorithme RPG. Nous proposons unc architecture parallele ¢t réguliére pour
Pimplémentation du réscau dc ncuronc. Alin de valider cctic architecture nous avons opté pour une approche
descendante bascée sur la synthésc logique ct 'utilisation du langage de description VHDL. Nous proposons unc
description VHDL flexible ¢t parametrée du réscau de ncuronc qui peut étre facilement adaptée & d’autres
applications. La description VHDL du classificatcur cst implémentée sur un circuit FPGA de la famille XC4000
de XILINX.

Mot; clés : Classx‘ﬁc.'mon, arythmics cardiaqucs, réscaux de neuroncs, implémentation FPGA
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