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RÉSUMÉ

Les méthodes d'estimation de l'état ont été proposées comme un nouveau paradigme utile
pour la fusion de donnée dans l'internet des objets. L'un des principaux dé�s de ces méthodes
est de pouvoir garantir une meilleure estimation et un bon suivi de cible.

Dans ce mémoire de master, nous présentons une étude sur la fusion de données et ses
techniques d'estimation de l'état dans l'internet des objets ainsi qu'un ensemble de solutions
proposées déjà dans ce domaine avec les di�érents avantages et inconvénients, ces solutions se
base sur 3 catégories, la première catégorie représente l'algorithme SMC-PHD qui permet un
échantillonnage sélectif et qui permet aussi d'ajuster le calcul de poids, la deuxième catégorie
sont les méthodes basées sur l'échange d'informations qui ont pour but de minimiser l'échange
de donnée dans la phase de re-échantillonnage et donc minimiser la consommation d'énergie,
la troisième catégorie représente les méthodes basées sur la distance KLD qui mesure la dissi-
milarité entre deux distributions de probabilités pour déterminer le nombre de particule. Une
description de ces techniques est d'abord donnée en décrivant leurs caractéristiques et leur prin-
cipe de fonctionnement. Par la suite, des améliorations à ces méthodes ont été proposées. La
nouvelle méthode d'estimation de l'état d'une cible que nous avons proposée se base sur le �ltre
à particule distribué et l'algorithme SMC-PHD pour l'ajustement de poids, en lui rajoutant
une autre méthode de calcul de similarité en utilisant la distance de jousselme pour optimiser
le nombre de particule à utiliser.

Nous avons comparé notre solution avec les autres méthodes étudiées et implémentées en
utilisant Matlab. Les résultats de simulation démontrent que la méthode proposée est plus ef-
�cace et permet d'améliorer son estimation d'état.

Mot clés :IOT, réseaux de capteurs, fusion de données, estimation d'état, détection de cible.
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